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Suomenkieliset ohjeet
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sa·hk.Okyt~eQtakaairlo -."'~ .N.':~~~
Panoellasonlcinen. milat 48 x 28,6 x 14 mm (aukko 46.5 x 27) _..
Pa~eelia~-;;leine~; mital 75.X'33;;,,~6i.ilmm·(9~kko70,5)( 26,5) ~~;;_.

" • • •.• _.- '. _ _. ~ .~~ :!oJ" ,. '"0 ••• -

Pinta·asenteinen. mltat eo )(120 )( 37 mm (L x K x S)
I\UiYttok3liciellainu";';efolla:~50 _:+99~C:'''~'5: -

• ". I. • :.":",". '. ";"-.. /. .~'_01.0. ••• &...:."..o..;"---=":"=':':" __ :._ •.

Naytto yhdellil desimaalilla: -49,9 ". +69.9"C

NayttoYKdellll/~esi6:a-alllia~~~;~'~i+~!~~~·· .

1. anturi 3,0 m sissltyy (ei I<alibroitalle)

1:N~c}iI;1tljfl£f5ni7!,lsail).y)e~~@i~ita~~:
1. NTC anturi 1,5 m sisilllyy (kalibroilavissa)
2.. liiiCanturii(tiLattava

c tarV;itaessa:·erikSeenr;f~ .'.~'
." ..••_ ....__._-_ •. ..,...- - ------ ·.~_••.•.•·l·.~.~'~';.;;

3. NTC anturi (tilattava tarvittaessa erikseen)

pa'~~l.iioiciiirie~:1J~~.5~f(G16j;I~~· ~; .fi,:,
SyottOjllnnite 12 ( 24 V (50 I 60 H%)

syoitoja':'·~~9~3O:~'{(59.)~O·8~:t:~:lE£·...:".
1. rele (kompressori) 16 (4) A

i/rele($Ut~star;~OyiY~til'\P(!'h.~liiinttt)18~.
2. rele (sulatus) 8 A

3~rele(P4~~Tijnx~~.
3. role (puhallln) 8 A

~Jreie(rijfYiY~).f/A~:~"_ .. .B:~"'~~r,=~..;:,.~-
Potentlovapaa karklparl (osim, ovlkytkln)

~8·aalla.l~~lto:;~~: i~l~~~~~~:~...T:- .' .. ~_· '~.~ .• ~.'.:-:-. "~~t~'..~,~IE~1-_.-:'7f': -..:7£.-:.··::~~~~·~:~¥\~.~~:.~~~~~..~..~,_~..._~~~~~~~-
Se~aportljyhde
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Palnlkkeet

YlanuoliMppain: Kun tata painetaan vahintaan 5 sekuntia, manuaalisulatus kaynnistyy (kesto ohjelmoidun ajan verran).
Ohjelmointitilassa kyseisUl arvoa kasvatetaan.
2-, 3- ja 4-releisissa malleissa halytykset perutaan tasta (halytysilmoitus jaa kuitenkin nayttoOn).

Alanuolln~ppain: Kun tala painetaan vahintaan 5 sekuntia, MhdMn asetusaNO.
Ohjelmointitilassa kyseist~ aNoa pienennetaan.
2-, 3- ja 4-releisisS3 malleissa Mlytyl<set perutaan tasta (h~lytysilmoitus jM kuitenkin nayttMn).

Lcimpotilan saatci (asetusarvon muuttaminen)

Painetaan alanuolinappainta v~hintaan 5 sekuntia, nahdMn asetusarvo (tehdasasetusarvo a eC).
Muutetaan asetusarvo halutuksi yla- tai alanuolinappaimilla.
Painetaan y13-ja alanuolin~pp~imi~ samanaikaisesti, jolloin uusi asetusarvo taltioituu sMtimen muistiin.

Lcimp6mlttarln AKO-14031 kallbrolntl

Painetaan yla- ja alanuolinappaimia samanaikaisesti vahintMn 10 sekuntia. nahdMn kalibrointiarvo (tehdasasetusarvo 0 eC).
Muutetaan kalibrointiarvo halutuksi yla- ja alanuolinappaimilla: -20 ... +20 (0C).
Painetaan yla- ja alanuolinappaimia samanaikaisesti, jolloin uusi kalibrointiarvo taltioituu Matimen muistiin.

Parametrlen ohJelmolntl (parametrlen sgcit6 kuuluu vain sclcltimienominaisuuksiin paneutuneille)

Painetaan yl~- ja alanuolin~pp~imi~ samanaikaisesti vahintl;lan 10 sekuntia, jolloin ensimmainen parametri ("CO") tulee
MyttMn. Parametreja voidaan selata yla- ja alanuolinapp~imill~ (taso 1).

Halutun parametrin arvo MhdMn painamalla samanaikaisesti yla- ja alanuolinappainta. nlman j~lkeen parametrin arvoa
voidaan muuttaa yla- ja alanuoJinappaimilia (taso 2), Painamalla samanaikaisesti yla- ja alanuolinappainta parametriarvo
taltioituu ja sMdin palautuu parametrien naytt6tilaan (taso 1). Parametreja voidaan taas selata yltt- ja alanuolinappaimilla.

Kun viimeisen parametrin "EP" kohdalla painetaansamanaikalsesti yla- ja alanuoliMppain~. muutetut parametriarvot
taltioituvatja sMdin palautuu lamp6tilan nayttotilaan.

Mikali mitaan nappainta ei paineta 25 sekuntiin, sMdin palautuu automaattisesti lampOtilan nayttOtilaan parametriarvojen
muuttumatta.
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4 reletta, maksimissaan 3 anturia;
kompressori + sulatus + hOyrystinpuhaJIinohjaus + halytykset

_~3..••YiL:£~~~~~~~iti~;~t~§i6.~y~;~~~@~~~i~·~~~~~~1~;:.:.....:.~~~£:.
3 reletta, maksimissaan 2 anturia;
kompressori + sulatus + hOyrystinpuhallinohjaus

..!~:·!:··'~~~~~~:~lfl;~~~t~::f~i:ih~~t!hpJ:t~r~~]jaus'-:;~~·•.
1 rele, 1 anturi; aikaviivesulatus

·~~~:t~mp~.rrijtfOOT(!G3Trbroltayan~;;-:
Lampomittari
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AKP~J4323~l?lfb.~~.
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AKO-14123, AKO-14610
~~O-14~:9;1[t~;~·
AKO-14012, AKO-14023, AKO-14602
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CO -20 0 +20
C1 1 2 20
C2 XX 99 99
C3 -50 -50 XX
~ 001
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AKO-14423
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AKO-14223
. .... .. _.-.

AKO-14123, AKO-14610
.A.KO-1'4031:~. ~.. .:
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4 reietta, maksimissaan 3 anturia;
kompressori + sulatus + hoyrystinpuhallinohjaus + Mlytykset
3 rele~. maksimissaan 2 a"n"turia;
kompressori + sulatus· + Myrjstinpuhallrnoh]aus
3 reletta, maksimissaan 2 anturia;
kompressori + sulatus + hOyrystinpuhaliinohjaus

:,2 reletta. maksimissaan·2 anturia;
ko"mpressori + S3hkOs~latus tai hOyrystinpuhallinohjaus
1 rele, 1 anturi; aikaviivesulatus

.. LtlmpOmittari (kalibroitava) ..
Ltlmpomittari
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dO Sulatusv~1i (1-releiset mallit)
dO Sulatusvali (2-, 3- ja 4-releinen mallit)
d1 Sulatuksen maksimikesto (1-releiset mallit)
d1 Sulatuksen maksimikesto (2-, 3- ja 4-releiset mallit)
d2 Naytto sulatuksen aikana (0 - vallitseva lampotila,

1 = sulatusta edel~nyt Itlmpotila, 2 := naytOlia "dF" tai "dEF")
d3 d2:n osoittaman Myton kesto sulatuksen paattymisen ialkeen
d4 Sulatuksen pMttymislampOtila 2. anturin mittauksen perusteella

(ios 2. anturi huomioidaan: parametri P4)
d5 Ensimmaisen sulatuksen kaynnistyminen saatimen kaynnistyksesta laskien

(0 ;;;ensimmainen suJatus dO maarittelemana)
(1 = ensimmainen sulatus d6 maarittelem~n~l)

d6 Sulatuksen kaynnistvsviive sa~timen kavnnistvksest~ laskien ios d5 - 1)
d7 $ulatustyyppi (0 = sahk/)sulatus, 1 ::;:kuumakaasusulatus)

(2-releisissa malleissa ilmalla tapahtuvaa sulatusta varten ohjelmoidaan F3 = 1)
dB Ajan laskenta sulatusjaksojen varma

(0 = todellinen aika, 1 ;;;kompressorin PMllaoloaikoien summa)
d9 Valunta·aika

(kompressori ja hOyrystinpuhaltimet pais paM-a sulatusjakson jalkeen)
(2-releisissa malleissa 2. rele noudattaa tata valunta-aikaa kaikilla P6:n arvoilla)

d10 1. suJatuksen aloitusaika
d11 2. sulatuksen aloitusaika
d12 3. sulatuksen aloitusaika
d13 4. sulatuksen aloitusaika
d14 5. sulatuksen aloitusaika
d15 6. sulatuksen aloitusaika
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FO Htlyrystinpuha!timien pysahtymislampotila 2. anturin mittauksen perusteella
(ios 2. anturi huomioidaan: parametri P4)

F1 Hoyrystinpuhaltimien pysahtymislamptltilan (FO)ja
paallekytkevtvmislamp/)tilan era 2. anturin mittauksen perusteella

F2 Hoyrystinpuhaltimien tila kompressorin ollessa pysahdyksissa
(0 ~ oaalla, 1 = pois paalta, iOs 2. rele ohjaa puhaltimia P6:n perusteella)

F2 H6yrystinpuhaltimien tila kompressorin ollessa pyMhdyksissa
(0 = pois paalta. 1 = PMlla)

F3 Htlyrystinpuhaltimien tila sulatuksen aikana (0 = Dais oMlta, 1 - oMlIa)
F3 Hbvrystinpuhaltimien tila sulatuksen aikana (0 - pMlla, 1 - pois pMlta)
F4 Hoyrystinpuhaltimien kaynnistysviive sulatuksen jalkeen

(huomioidaan, ios suurempi kuin d9)
F5 HOyrystinpuhaltimien tila oven ollessa auki (0 - paalla, 1 - pois pM Ita)



17-8YY-2003(KE) 11:08 ncr' -- -" 8.004/005

4 (5)
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AKO-14123, AKO-14610
~KQ::140_31:
AKO~14012, AKO-14023, AKO-14602

4 relelli'i, maksimissaan 3 anturia:
kompressori + sulatus + hoyrystinpuhallinohjaus + Mlytykset
'3 reletta, maksimissaan 2 anturia;" .
~kompressori -Io.sulatus-10 hOyrystinp~halli!1ohjaus
3 reletta, maksimissaan 2 anturia;
kompressori + sulatus + ht'jyrystinpuhallinohjaus

=:2releM, maksimissaan 2 anturia;c< ...
j:.~on::!fu.essori-loS3hkbsulatus.tai hbYr.ystinpuhallinohjaus
1 rele, 1 anturi; aikaviivesulatus

,,:L,ampOmi!tari(kalibroitava)
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Halyrykserrc . '.,:" ". .,=:-3"~'t :"i;~" -'i~ ",:\'J....:-:min<1ehdas max.
A1 Halytyksen alkaminen asetusarvon ylapuolella 1. anturi mittaamana)
A2 Halytyksen alkaminen asetusarvon alapuolella 1. anturi mittaamana)
A3 K~ynnistymisen '(jlkeinen Mlytyksen aikaviive (os A1 ja PI2 on ohjelmoitu)
A4 Sulatuksen pMttymisen ialkeinen halytyksen aikaviive
AS Halytysrajan ylittymisen tai alittumisen jalkeinen halvtyksen aikaviive
A6 Potentiovapaan karkiparin ollessa kytkeytymatta, auki (ovi, iOs pg = 1)
A7 Potentiovapaan karkiparin ollessa kytkeytyneena, kiinni (ovi, ios P9 = 1)
AS Halytt33 sulatuksen aikana (0 :: ei, 1 = kylla)
A9 4. releen polaarisuuden asettelu

(0 = kun Mlvtvsrele on paalla, 1 = kun halVtysrele on pois pMI~)
MuutHJminaisuudet 'T. . _ ....•.. '":.~: :;" 5"... '!!~. :::": .. ~.~~ ,~-; ':"~2min::;tehdas mcoc'

PO Toimintaperiaate (O= jaahdytys, 1 = lammitys)
P1 Kaikkien toimintoien viive virran kytkevtvmisen ialkeen
P2 Ohjelmoitujen parametrien lukitus (1 = lukittu, 0 = ei lukittu)
P3 Alkupertliset parametriarvot (1 = kylla)
P4 K~1:ketytanturit 1 (1. anturi', 2 (1. ja 2. anturi), 3 (1.. 2, ia 3. anturi)
P4 Kvtketvt anturit: 0 (1. anturi), 1 (1. ja 2. anturi)
P5 Saatimen osoite sariaporttivhtevksi3 varten
P6 2. releen toiminta: a - sahkosulatus, 1 - hOyrystinpuhallinmoottorisaato
P7 Lampotilan naytto: 0 = kokonaislukuna, 1 =: yhden desimaalin tarkkuudella
P8 Ulmp~tiIa-anturi, jonka osoittama lamp~tila n3kyy naytOssa

(1 = 1. anturi, 2 = 2. anturi, 3 = 3. anturi)
P9 Potentiovapaan karkiparin asettelu

(0 = ei huamioida. 1 ;;;ovi. 2 ;;;ulkapuolinen halytys)
P10 Potentiovapaan karkiparin tila oven ollessa auki tai halytyksen kytkeytymaM

(0 =: auki. 1 =: kiinni)
P11 Parametriarvoien vastaanotta (0 ;;;pais ptltllta, 1 = ItlhettM, 2 = vastaanottaa)
P12 Ohjelmaversio (informaatiota)
r1 Kellonaian asettelu, tunnit
r2 Kellonajan asettelu. minuutit
EP Ohielmointitilasta poistuminen

N~yt()n~YJ8St~ ~,;, . ... :. . ".' :. _,

dF SuJatuksen aikana nakyy muuttumattomana "dF" tai "dEF". mikeli parametrin d2 arvo on 2.
AE Katkoinaisesti lampotilanavt~n kanssa. Ulkoinen halytys (ios P9 :: 2).
AH Katkoinaisesti lampotilanayton kanssa. Anturln 1 lampCltiia on 99 vC < 13mpOtiia< 110 "C tai

ylittaa parametrin C2 maaritteleman lampOtilan.
AH Katkoinaisestllampotilanavttln kanssa. Anturin 1 lampbtila vlittaa A1:n mMrittelemtln lampOtiJan.
AL Katkoinaisesti lampotilaMytOn kanssa. Anturin 1 lampotila alittaa C3:n maaritteleman lampOtilan.
AL Katkoinaisesti Iampotilanayton kanssa. Anturin 1 lamootila alittaa A2:n maaritteleman lampOtilan,
Ar Katkoinaisesti lampOtilanavtOn kanssa. Alhainen lataus kellon patterissa tai ohielmoimaton kello.
E1 1. anturi viallinen (avoin piiri, rikkoontunut, lampotila suurempi kuin 110°C tai pienempi kuin -55 VC)
E2 2. anturi viallinen (avoin piir;, rikkoontunut, l~mpt.'Jtilasuurempi kuin 110 "'C tai pienempi kuin -55 "'C)
E3 3. anturi viallinen (avoin piiri, rikkoontunut, l~mp6tila suurempi kuin 110 uc tai plenempi kuin -55 UC)
ES VMffi anturiarvo;en asettelu (katso P4. P8)
EE Muistivirhe

Vest it E2 ja E3 nakyv~t. mikali P4 on oikein ohjelmoitu.
SMtimen toiminta tassa tilanteessa on sama, kuin jos P4 olisi asetettu arvoon 1.
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Installation calegory:

-50oe lo +9S"e
NTC
±1"e

Max. docrease O.35DC for each 100m
S"Cto50°C

-30DC to 70De
II In accordance with the eEl 664statldard

REFERENCE DIAGRAMS ON FOLLOWING PAGE

The following diagrams represent concepts, each conlroller Includes ItG diagrum with terminal numoerlng rOt correct
connection.
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