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AKO 1(5)
Suomenkieliset ohjeet

Mallis - = (S meer g S semr b (pie R TEERE gy Fre

Lampomittarit F |

AKO-80025 Upotettava, LCD-nayttd X X X . X

AKO-14012  Upotettava, elektroninen 1 X X X X

AKO-14023 Upotettava, elektroninen 2 X X X X

AlQ-14031  Upotettava, elektroninen 2 X X X X

AKO-14602 Pintaan, elektroninen 2 X X X X

Lampotilansaatimet % |

AKQ-14123  Upotettava, aikavilvesulatus < X X X X X

AKO-14223  Upotettava, sulatusoptimointi =~ 6 X X X X X X X - X X
AKO-143238 Upotettava, sulatusoptimointi 7 X X X X XX XX X X
AKO-14423  Upotettava, sulatusoptimointi 8 X ‘ X X X X X: X X :X X X X X
AKO-14810 Pintaan, aikaviivesuiatus 4 X X : X = X X

AKO-14632 Pintaan, sulatusoptimointi 10 - X X X X X X X X
Sahkskytkentakaavio I '

Panee!lasememen mitat 48 x 28, 6 X 14 mm (aukko 46,5 x 27)
Paneehasentemen mitat 75 x 33 x'61 5 mm (aukko 70,5 x.28,5)
Pinta-asenteinen, mitat 80 x 120 x 37 mm (Lx K x S)

Naytts kahdella:numerolia: -50 ... +38 °C

Naytto yhdella desimaalilla; 49,9 ... +69,9 °C

Naytto yhdells desimaalilia: 48,9 '
1 antun 30m snsaltyy {ei kahbro va
1B NTC anturl 1 5m: sisaltyy {ei kanbrmtava
1. NT Canturi1,5m sxsdltyy (kalrbroltawssa)

2 NTC antun 'hlahava tarvmzessm enkseen)w- A
3. NTC anturi (tilattava tarwttaessa enkseen)
!Pattemoxmmen 1x4,5Vi(G10): = =
Sydttsjannite 12/24 V (80/ 60 Hz)
Sysnsjannite 230V (50160 Hz)

1. rele (kompresson) 16 @A

2. ‘rele (sulazus tal hﬁyrysunpuhalumet
2. rele (sulatus) 8 A
3irele (puhaling6A ©L ST i
3. rele (puhallin) 8A

4. rele (hélytys) 6A = ==
Patentlovapaa karkiparl (eslm owkytknn)
Reaalialkakelle =+ [T TL B S Go, non . owme | e, lpaE EiEE Gl
Sanapom:yhde 7 . » 7 l Y
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Palnikkeet

Ylanuolinappain: Kun tata painetaan vahintasn 5 sekuntia, manuaalisulatus kaynnistyy (kesto ohjelmoidun ajan verran).
Ohjelmointitilassa kyseist4 arvoa kasvatetaan.
2-, 3- ja 4-releisissa malleissa halytykset perutaan tasta (halytysilmaitus j8a kuitenkin nayttodn).

Alanuolindppain: Kun tata painetaan vahintaan 5 sekuntia, nahdaan asetusarvo.
Ohjelmointitilassa kyseista arvoa pienennetaan.
2-, 3- ja 4-releisissa malleissa halytykset perutaan tdsta (hdlytysilmoitus j&a kuitenkin nayttddn).

LLampadtilan saato (asetusarvon muuttaminen)

Painetaan alanuclinappainta vahintasn 5 sekuntia, nahdaan asetusarvo (tehdasasetusarvo 0 °C),
Muutetaan asetusarvo halutuksi yl- tai alanuolingppaimilla.
Painetaan yla- ja alanuolinappiimia samanaikaisesti, jolloin uusi asetusarvo taltioituu saatimen muistiin.

Lampomittarin AKO-14031 kalibrointi

Painetaan yla- ja alanuolinappaimia samanaikaisesti vahintaan 10 sekuntia, nahdaan kalibrointiarvo (tehdasasetusarvo 0 °C).

Muutetaan kalibrointiarvo halutuksi yl&- ja alanuolindppaimilla: -20 ... +20 (°C).
Painetaan yla- ja alanuolindppaimia samanaikaisesti, jolloin uusi kalibrointiarvo taltioituu sdatimen muistin.

Parametrien ohjsimointi {(parametrien sddté kuuluu vain sddtimien ominaisuuksiin paneutuneille)

Painetaan yla- ja alanuolin&ppaimid samanaikaisesti vahintdan 10 sekuntia, jolloin ensimmainen parametri ("C0") tulee
nayttdén. Parametreja voidaan selata yla- ja alanuolinappaimilla (taso 1).

Halutun parametrin arvo nahdaan painamalla samanaikaisesti yl&- ja alanuolinappaints. Taman jalkeen parametrin arvoa
voidaan muuttaa yla- ja alanuolinappaimilla (taso 2). Painamalla samanaikaisesti yld- ja alanuolindppdinta parametriarvo
taltioituu ja s&&din palautuu parametrien nayttttilaan (taso 1). Parametreja voidaan taas selata yla- ja alanuolinappaimill.

Kun viimeisen parametrin "EP” kohdalla painetaansamanaikaisesti yla- ja alanuolindppdintd, muutetut parametriarvot
taltioituvat ja s&adin palautuu lampétilan nayttotilaan.

Mikali mitaan nappainta ei paineta 25 sekuntiin, saadin palautuu automaattisesti [2mpétilan nayttdtilaan parametriarvojen
muuttumatta.

AKO-14423

4 reletta, maksnmzssaan 3 antuna

AKO-14323B .

3 reletts, maksimissaan 2 anturia;
kompresson N sulatus + hoyrystmpuhallmohjaus

AKO-14532

“Lan.ﬂpbmittaﬂ -

Jdahdytys:(kompressori) : S mingE
CO 1. anturin kalibrointi (poiskytkeytyminen) -20 0 +20 X
C1 1. anturin differenssi (hystereesi) 1 2 20 = X
C2 Asetusarvon ylaraja (ei voida saataa yii taman arvon), 1. anturi XX 98 99 i X
C3 Asetusarvon alaraja {ei voida s&4taa alle tdman arvon), 1. anturi -50  -50 XX ¢ X
C4 Kompressoerin sugjausviive (0 = katkaisun jalkeen, 1 = kaynnistyksen jalkeen) 0 0 1 i X
CS5 Kompressorisuojauksen viiveaika (liittyy parametriin C4) 0 0 99 = X
C6 Kompressorireleen toiminta 1, anturin vioittuessa: 1-releiset mallit 0 0 1
(0 = p&alla / pois paaltas vimeisen 24 tunnin keskiarvon mukaan)
(1 = C7 ja C8 parametrien mukaisesti)
C6 Kompressarireleen taiminta 1. anturin vioittuessa: 2-, 3- tai 4-releiset mallit 0 1 2 - X
(0 = pois paalta, 1 = paalla, 2 = C7 ja C8 parametrien mukaisesti)
C7 1. releen (kompressori) paallaoloaika 1. anturin vioittuessa 0 10 a8 - X
(Jos C7=0ja C8 # 0, 1. rele on aina pois paalts)
C8 1. releen (kompressori) pois paalta oloaika 1. anturin vicittuessa 0 5 a9 X
(los C8=0ja C7 # 0, 1. rele on aina paslld)
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AKO-14423 4 reletta, maksimissaan 3 anturia;

kompressori + sulatus + hdyrystinpuhallinohjaus + halytykset
AKO-14323B . 3 reletts, maksimissaan 2 anturia;

kompressori + sulatus + héyrystinpuhallinohjaus
AKQO-14632 3 reletta, maksimissaan 2 anturia;

kompressori + sulatus + hayrystinpuhallinohjaus
AKO-14223 ; 2 reletts, maksimissaan 2 anturia;

' Reides. : kompressori + sahkosulatus tai hoyrystinpuhallinohjaus
AKO-14123, AKO-14810 1 rele, 1 anturi; aikaviivesulatus

AKO-14031 Cge Lampbtmittari (kalibroitava)

AKQ-14012, AKO-14023, AKO-14602 Lampomittari

Parametrit = = ke, e
Sulatus

=i e ARVO TR
“min; tehdas max..

R T e,
xr > AR

d0  Sulatusvali (1-releiset mallit)
d0 _ Sulatusvali (2, 3- ja 4-releinen malli)

d1 Sulatuksen maksimikesto (1-releiset mallit)

d1 Sulatuksen maksimikesto (2-, 3- ja 4-releiset mallit)

|x| [»

d2 Naytto sulatuksen aikana (0 = vallitseva lampdtila,
1 = sulatusta edeltanyt [Ampétila, 2 = naytslla "dF" tai "dEF")

d3 d2:n osoittaman naytdn kesto sulatuksen paattymisen jalkeen
d4 Sulatuksen paattymisliampdtila 2. anturin mittauksen perusteella
(jos 2. anturi huomioidaan: parametri P4) wE
d5 Ensimmaisen sulatuksen kaynnistyminen saatimen kaynnistyksesta laskien i
(0 = ensimmainen sulatus d0 maarittelemana)
(1 = ensimmainen sulatus d6 maarittelemana)

[=E x| < B
[ x| [}

<[>

s x>l ox|x| |
| x> || [

b

d6 Sulatuksen kdynnistysviive saatimen kdynnistyksesta laskien jos d5 = 1) X
d7 Sulatustyyppi (0 = s&hkésulatus, 1 = kuumakaasusulatus) =X
(2-releisissa malleissa ilmalla tapahtuvaa sulatusta varten ohjelmoidaan F3 = 1) : o
d8 Ajan laskenta sulatusjaksojen valilla L B
(0 = todellinen aika, 1 = kompressorin paalldoloaikojen summa)

x| x| x|
el x| x|
x| x| x|

d9 Valunta-aika : =X
(kompressori ja hdyrystinpuhaltimet pois paalta sulatusjaksan jatkeen)
(2-releisissd malleissa 2. rele noudattaa tata valunta-aikaa kaikilla P8:n arvoilla)

d10 1. sulatuksen aloitusaika - X

d11 2. sulatuksen aloitusaika - X

d12 3. sulatuksen aloitusaika 5 X

d13 4. sulatuksen aloitusaika X

d14 5. sulatuksen aloitusaika X

d15 8. sulatuksen aloitusaika - X

Hoyrystinpuhaltimet: == = o , A = e == 'min= tehdas=max.

FO Hdéyrystinpuhaltimien pysahtymisldmpétila 2. anturin mittauksen perusteella X
(jos 2. anturi huomioidaan: parametri P4)

F1 Hoyrystinpuhalitimien pysahtymislampdtilan (FO) ja X
padllekytkeytymislampdétilan ero 2. anturin mittauksen perusteella

F2 Hoyrystinpuhaltimien tila kompressorin cllessa pysahdyksissa X
(0 = paglla, 1 = pois paalta, jos 2. rele ohjaa puhaltimia P6:n perusteella)

F2 Hoyrystinpuhaltimien tila kompressorin cllessa pysahdyksissa i
(0 = pois paalta, 1= paallz) = £

F3  Hoyrystinpuhaltimien tila sulatuksen aikana (0 = pois paalts, 1 = paalla) = X X X

F3 Hayrystinpuhaltimien tila sulatuksen aikana (0 = paalla, 1 = pois paalta) - v X ¥

F4 Hoyrystinpuhaltimien kaynnistysviive sulatuksen jalkeen XXX X
(huomioidaan, jos suurempi Kuin d9) =

F5 Hoyrystinpuhaltimien tila oven ollessa auki (0 = paalla, 1 = pois pagits) D¢ X X
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AKO-14423 4 relettd, maksimissaan 3 anturia;

kompressori + sulatus + hayrystinpuhallinohjaus + halytykset
AKO-14323B 3 reletta, maksimissaan 2 anturia;

‘kompressori + sulatus + hoyrystinpuhallinohjaus
AKO-14632 3 reletta, maksimissaan 2 anturia;

kompressori + sulatus + hcyrystlnpuhalhnohjaus
AKO-14223 2 reletts, maksimissaan 2 anturia;-

G kompressori + sahkdsulatus tai hOyrystinpuhallinohjaus
AKO-14123, AKO-14610 1 rele, 1 anturi; aikaviivesulatus

AKO-14031 Lampdmittari (kalibroitava)

AKO-14012, AKO-14023, AKO-14602 Lamptmittari

Parmametrit= = = o
Halytykset: - : : ,
A1 Halytyksen alkaminen asetusarvon ylapuolella (1. anturi mittaamana)

T AT

-“min.:tehdas max.

e e e =

A2 Halytyksen alkaminen asetusarvon alapuolella (1. anturi mittaamana)

A3 Kaynnistymisen jalkeinen halytyksen aikaviive (jos A1 ja A2 on ohjelmoity)
A4 Sulatuksen paattymisen jalkeinen halytyksen aikaviive

A5 Halytysrajan ylitymisen tai alittumisen jalkeinen h&lytyksen aikaviive

[3<[>¢| x|

AB Potentiovapaan kérkiparin ollessa kytkeytymatta, auki (ovi, jos P9 =1)
A7 Potentiovapaan karkiparin ollessa kytkeytyneena, kiinni (ovi, jos P9 = 1)
AB Halyttaa sulatuksen aikana (0 = ei, 1 = kylld)

[<[e[oefefef< <l

[ >< [ | [ x>
<[ <[ >< | >¢|>¢ < | |

A9 4, releen polaarisuuden asettelu
(0 = kun halytysrele on paalla 1 =Kkun halytysreie on pous paalta)

Muut:ominaisuudet =~ : 5 ; = oad s st minEtehdas max:

PO Toimintaperiaate (0 Jaahdytys 1= Iammrtys)
P1 Kaikkien toimintojen viive virran kytkeytymisen jalkeen

P2 Ohjelmoitujen parametrien lukitus (1 = Jukittu, 0 = ei lukittu)
P3 Alkuperaiset parametriarvot (1 = kyll&)

<[> x>

P4 Kytketyt anturit: 1 (1. anturi), 2 (1. ja 2. anturi). 3 (1., 2. ja 3. anturi)
P4 Kytketyt anturit: 0 (1. anturi), 1 (1. ja 2. anturi)

o W ] e [

P5 Saatimen osoite sarjaporttivhteyksia varten

P68 2. releen toiminta: 0 = sahkdsulatus, 1 = hoyrystinpuhallinmoottorisaatd
P7 Lampotilan nayttd: 0 = kokonaislukuna, 1 = yhden desimaalin tarkkuudella
P8 Lampétila-anturi, jonka osoittama [ampttila ndkyy ndytdssa

(1 =1. anturi, 2 = 2. anturi, 3 = 3. anturi)

P9 Potentiovapaan kérkiparin asettelu
(0 = ei huomioida, 1 = ovi, 2 = ulkopuolinen halytys)

P10 Potentiovapaan karkiparin tila oven ollessa auki tai halytyksen kytkeytymatta
(0 = auki, 1 = kiinni)

P11 Parametriarvojen vastaanotto (0 = pois paalts, 1 = Iahettad, 2 = vastaanottaa)

P12 Ohjelmaversio (informaatiota)

e IS I IR P o Ed I o b d e

r1  Kellonajan asettelu, tunnit
r2  Kellonajan asettelu, minuutit
EP__Ohjelmointitilasta poistuminen s X B

XXX X| X XX [XX]  [>X[><[X] X

ol
=
b

Nayton viestifsn = i e S

[dF  Sulatuksen aikana nakyy muuttumattomana "dF" tai "dEF". mikali parametrin d2 arvo on 2.
AE Katkoinaisesti lampotilanaytén kanssa. Ulkeinen halytys {jos P9 = 2).

it o] 88
>
[XIx
balial

AH Katkoinaisesti lampdtilanayton kanssa. Anturin 1 lampdtila on 89 °C < I3mpétila < 110 °C tai
yiitta& parametrin C2 maaritteleman lampatilan.

b I £

AH Katkoinaisesti lampdtilanadytén kanssa. Anturin 1 [&ampatila yiittad A1:n maaritteleman lampaotilan.

AL Katkoinaisesti l[ampotilanaytdn kanssa. Anturin 1 [ampotila alittaa C3:n maaritteleman lampotilan.

AL Katkoinaisesti lampotilanayton kanssa. Anturin 1 lampdtila alittaa A2:n maaritteleman |&ampdtilan.

Ar  Katkoinaisesti lampétilanadytén kanssa. Alhainen lataus kellon patterissa tai ohjelmaoimaton kello.
E1 1. anturi viallinen (avoin piiri, rikkoontunut, lampatila suurempi kuin 110 °C tai pienempi kuin -55 °C)
E2 2. anturi viallinen (avoin piiri, rikkoontunut, lampétila suurempi kuin 110 °C tai pienempi kuin -55 °C)
E3 3. anturi viallinen (avoin piiri, rikkoontunut, [Ampétila suurempi kuin 110 °C tai pienempi kuin -55 °C)
E5 Vaara anturiarvojen asettelu (katso P4, P8)

EE Muistivirhe

91191191 191 191 91191 91 I V"

Vestit E2 ja E3 nakyvat, mikali P4 on oikein ohjeimeoitu.
Saatimen toiminta tassa tilanteessa on sama, kuin jos P4 olisi asetettu arvoon 1.
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GENERAL TECHNICAL SPECIFICATIONS

Tamperatum ranga R

f‘fi'Sturaga temperatura range:
‘ Insta)latlon caleguw

REFERENCE DIAGRAMS ON FOLLOWING PAGE

-50°C o +98°C
NTC
#1°C
Max, decraage 0.35°C for each 100m
5*C to 50°C
-30°C 1o 70°C
Il in accordance with the CEl 664 standard

The following diagrams represent concepts, each controller includes [ts diagram with terminal numbering for correct

connection.
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